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I. Ogólna specyfikacja techniczna - ST 00 

1. Wstęp 

1.1. Nazwa zamówienia nadana przez Zamawiającego 

Termomodernizacja budynku Sali Gimnastycznej w SP w Kramarzynach. 

1.2. Przedmiot opracowania 

Przedmiotem niniejszej ogólnej specyfikacji technicznej są ogólne przepisy i wymagania dotyczące 

wykonania i odbioru robot budowlanych i montażowych, obejmujące w szczególności wymagania w 

zakresie właściwości materiałów, wymagania dotyczące sposobu wykonania i oceny prawidłowości 

wykonania poszczególnych robot, określenie zakresu prac, które ujęte są w cenach poszczególnych pozycji 

przedmiaru, wskazanie podstaw określających zasady przedmiarowania, a w przypadku braku podstaw 

opis zasad przedmiarowania, wymagania dotyczące sprzętu niezbędnego do realizacji danego zadania 

inwestycyjnego oraz transportu. 

1.3. Zakres stosowania 

Ogólna specyfikacja techniczna stanowi obowiązującą podstawę opracowania szczegółowej specyfikacji 

technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy oraz jako załącznik do umowy między  

Inwestorem, a Wykonawcą, przy zleceniu realizacji robot budowlanych. Odstępstwa od wymagań podanych 

w niniejszej specyfikacji mogą mieć miejsce tylko w przypadkach małych prostych robot i konstrukcji 

drugorzędnych o niewielkim znaczeniu, dla których istnieje pewność, że podstawowe wymagania zostaną 

spełnione przy zastosowaniu wykonania na podstawie doświadczenia i zgodnie ze sztuką budowlaną. 

1.4. Zakres robót objętych niniejszą specyfikacją 

ST - 00 – Ogólna specyfikacja techniczna 

Szczegółowe specyfikacje techniczne: 

1.0 SST Roboty budowlane - część ogólna 

1.1 SST Montaż płyt warstwowych dachowych  

1.5. Podstawowe pojęcia 

Obiekt budowlany - budynek wraz z instalacjami i urządzeniami technicznymi; budowlę stanowiącą 

całość techniczno - użytkową, wraz z instalacjami i urządzeniami; obiekt małej architektury. 

Budynek użyteczności publicznej - należy przez to rozumieć budynek przeznaczony na potrzeby 

administracji publicznej, wymiaru sprawiedliwości, kultury, kultu religijnego, oświaty, szkolnictwa 

wyższego, nauki, wychowania, opieki zdrowotnej, społecznej lub socjalnej, obsługi bankowej, handlu, 

gastronomii, usług, w tym usług pocztowych lub telekomunikacyjnych, turystyki, sportu, obsługi pasażerów 

w transporcie kolejowym, drogowym, lotniczym, morskim lub wodnym śródlądowym, oraz inny budynek 

przeznaczony do wykonywania podobnych funkcji; za budynek użyteczności publicznej uznaje się także 

budynek biurowy lub socjalny. 

Budowli - należy przez to rozumieć każdy obiekt budowlany nie będący budynkiem lub obiektem małej 

architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno stojące 

maszty antenowe, wolno stojące trwale związane z gruntem urządzenia reklamowe, budowle ziemne, 

obronne, ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojące instalacje przemysłowe lub urządzenia 
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techniczne, oczyszczalnie ścieków, składowiska odpadów, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, 

nadziemne i podziemne przejścia dla pieszych, sieci uzbrojenia ternu, budowle sportowe, cmentarze 

pomniki, a także części budowlane urządzeń technicznych oraz fundamenty pod urządzenia i maszyny jako 

odrębne pod względem technicznym części podmiotów składających się na całość użytkową. 

Tymczasowym obiekcie budowlanym - należy przez to rozumieć obiekt budowlany przeznaczony do 

czasowego użytkowania w okresie krótszym od jego trwałości technicznej, przewidziany do przeniesienia 

w inne miejsce lub rozbiórki, a także obiekt budowlany niepołączony w sposób trwały z gruntem. 

Certyfikat zgodności - jest to dokument wydany przez notyfikowaną jednostkę certyfikującą, 

potwierdzający, że wyrób i proces jego wytwarzania są zgodne ze zharmonizowaną specyfikacją techniczną. 

Deklaracja zgodności - oświadczenie producenta lub jego upoważnionego przedstawiciela, lub 

stwierdzające na jego wyłączną odpowiedzialność, że wyrób jest zgodny ze zharmonizowaną 

specyfikacją techniczną. 

Dokumentacja projektowa - służąca do opisu przedmiotu zamówienia na wykonanie robot budowlanych, 

dla których jest wymagane pozwolenie na budowę - składa się w szczególności z: projektu budowlanego, 

przedmiaru robot i informacji dotyczącej bezpieczeństwa i ochrony zdrowia. 

Inspektor nadzoru inwestorskiego (IN) - osoba posiadająca odpowiednie wykształcenie techniczne i 

praktykę zawodową oraz uprawnienia budowlane, wykonująca samodzielne funkcje techniczne w 

budownictwie, której inwestor powierza nadzór nad budową obiektu budowlanego. Reprezentuje on 

interesy inwestora na budowie i wykonuje bieżącą kontrolę jakości i ilości wykonanych robot, bierze udział 

w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikających, badaniu i odbiorze instalacji oraz urządzeń 

technicznych, jak również przy odbiorze gotowego obiektu. 

Obmiar robot - pomiar wykonanych robot budowlanych, dokonywany w celu weryfikacji ich ilości w 

przypadku zmiany parametrów przyjętych w przedmiarze robot, albo obliczenia wartości robot 

dodatkowych, nieobjętych przedmiarem. 

Odbiór częściowy (robot budowlanych) - nieformalna nazwa odbioru robot ulegających zakryciu i 

zanikających, a także dokonywanie prób i sprawdzeń instalacji, urządzeń technicznych i przewodów 

kominowych. Odbiorem częściowym nazywa się także odbiór części obiektu budowlanego wykonanego w 

stanie nadającym się do użytkowania, przed zgłoszeniem do odbioru całego obiektu budowlanego, który 

jest traktowany jako „odbiór końcowy". 

Odbiór gotowego obiektu budowlanego - formalna nazwa czynności, zwanych też „odbiorem końcowym", 

polegającym na protokolarnym przyjęciu (odbiorze) od wykonawcy gotowego obiektu budowlanego przez 

osobę lub grupę osób o odpowiednich kwalifikacjach zawodowych, wyznaczoną przez inwestora, ale 

niebędącą inspektorem nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje się po zgłoszeniu przez 

kierownika budowy faktu zakończenia robot budowlanych, łącznie z zagospodarowaniem i 

uporządkowaniem terenu budowy i ewentualnie terenów przyległych, wykorzystywanych jako plac 

budowy, oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacji powykonawczej. 

Przedmiar robot - to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejności 

technologicznej ich wykonania, ze szczegółowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalających 

szczegółowy opis, oraz wskazanie szczegółowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot 
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budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilości jednostek przedmiarowych robot podstawowych. 

Roboty podstawowe - minimalny zakres prac, które po wykonaniu są możliwe do odebrania pod względem 

ilości i wymogów jakościowych oraz uwzględniają przyjęty stopień scalenia robot. 

Budowa - należy przez to rozumieć wykonanie obiektu budowlanego w określonym miejscu oraz 

odbudowę, rozbudowę i przebudowę obiektu budowlanego. 

Remoncie - wykonanie robot budowlanych w istniejącym obiekcie budowlanym, polegającym na 

odtworzeniu stanu pierwotnego, a niestanowiących bieżącej konserwacji. 

Terenie budowy - należy przez to rozumieć przestrzeń, w której prowadzone są roboty budowlane wraz z 

przestrzenią zajmowaną przez urządzenia zaplecza budowy. 

Plac budowy – teren, na którym są wykonywane roboty budowlane wymagające pozwolenia lub czynności 

pomocnicze albo prace związane z budową np. wytwarzanie na budowie elementów prefabrykowanych, 

składowanie materiałów, przedmiotów itp. 

Właściwy organ – to organ administracji państwowej w gminach, miastach i dzielnicach miast podzielonych 

na dzielnice. 

Inwestor – to jednostka organizacyjna lub osoba upoważniona do występowania w imieniu inwestora. 

Inżynier – (kierownik projektu), techniczny kierownik inwestycji lub kierownik zespołu inspektorów 

nadzoru inwestorskiego, którego uprawnienia są szersze niż inspektora nadzoru inwestorskiego w 

rozumieniu przepisów polskich, posiadający odpowiednie upoważnienia i pełnomocnictwo do działań w 

imieniu inwestora. 

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawcę robot, upoważnioną do kierowania robotami, 

ponosząca ustawową odpowiedzialność za prowadzoną budowę.  

Dziennik budowy - należy przez to rozumieć dziennik wydany przez odpowiedni organ administracyjny 

zgodnie z obowiązującymi przepisami, stanowiący urzędowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz 

zdarzeń i okoliczności zachodzących podczas prowadzenia budowy. 

Prawo do dysponowania nieruchomością - należy przez to rozumieć tytuł prawny, wynikający z prawa 

własności, użytkowania wieczystego, zarządu, ograniczonego prawa rzeczowego albo stosunku 

zobowiązaniowego, przewiduje uprawnienia do przeprowadzenia robot budowlanych. 

Pozwolenie na budowę - należy przez to rozumieć decyzję administracyjną, zezwalającą na prowadzenie 

budowy lub wykonywanie robot budowlanych innych niż budowa obiektu budowlanego. 

Materiały - należy przez to rozumieć wszelkie materiały naturalne oraz jako wytwarzane tworzywa i 

wyroby niezbędne do wykonania robot zgodnie z dokumentacją projektową i specyfikacjami technicznymi 

zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru. 

2. Ogólne wymagania dotyczące wykonania robót 

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakość i terminowość ich wykonania oraz za ich zgodność z 

dokumentacją techniczną, ST, poleceniami Inspektora Nadzoru, wymogami technologii wykonania 

poszczególnych robot budowlanych lub branżowych oraz za ich zgodność z wymogami obowiązujących 

norm, przepisami prawa budowlanego, zasadami wiedzy technicznej i sztuki budowlanej. Wykonawca 

zobowiązany jest do wykonania we własnym zakresie elementów dokumentacji organizacyjnej: 

― Harmonogram robot, 
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― Projekt zagospodarowania placu budowy, 

― Planu Bezpieczeństwa i Ochrony Zdrowia, 

Powyższe elementy dokumentacji organizacyjnej powinny być przedstawione do akceptacji Inspektora 

Nadzoru. 

Wykonawca zobowiązany jest do wykonania robot budowlanych określonych w dokumentach 

przetargowych i kontraktowych, siłami własnymi oraz przy użyciu własnego sprzętu wraz z usunięciem 

wszelkich ewentualnych wad i usterek z należną starannością, zgodnie z przepisami i normami 

obowiązującymi w danym zakresie, w terminach ustalonych przez Inwestora. Wykonawca zobowiązany 

jest do likwidacji placu budowy, stopniowej w miarę postępu robot oraz całkowitej po zakończeniu robot. 

Ponadto Wykonawca zobowiązany jest do uporządkowania i przywrócenia do stanu sprzed rozpoczęcia 

robot, terenu wykorzystywanego pod zaplecze budowy i terenu przyległego noszącego ślady działalności 

związanej z realizacją przedmiotu kontraktu. 

2.1. Przekazanie placu budowy 

Zamawiający w terminie określonym w dokumentach przetargowych przekaże Wykonawcy plac budowy 

wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizację i współrzędne 

punktów głównych terenu oraz reperów, dziennik budowy i książkę obmiarów robot oraz co najmniej dwa 

egzemplarze pełnej dokumentacji kontraktowej. Z przekazania placu budowy lub frontu robot Wykonawcy 

sporządzony zostanie protokół potwierdzony przez Inspektora Nadzoru oraz Kierownika Budowy. 

2.2. Dokumentacja projektowa 

Wykonawca otrzyma od Zamawiającego, co najmniej jeden egzemplarz dokumentacji projektowej. 

Dokumentacja projektowa będzie zawierać rysunki i dokumenty, stanowiące dokument przetargowy. Jeżeli 

w trakcie wykonywania robot okaże się koniecznym uzupełnienia/uszczegółowienie rozwiązań 

przedstawionych w dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawiającego; Wykonawca sporządzi 

propozycje rozwiązania w formie rysunkowej lub/i opisowej na własny koszt w dwóch egzemplarzach i 

przedłoży je Inspektorowi Nadzoru i Projektantowi do zatwierdzenia. Wszystkie 

uzupełnienia/uszczegółowienia dokumentacji projektowej nie powinny odbiegać od głównych założeń 

projektowych, co do formy i charakteru projektowanych robot i mieścić się w określonym przedziale 

tolerancji. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiały powinny być zgodne z dokumentacją 

projektową. 

2.3. Zgodność robót z dokumentacją projektową 

Dane określone w dokumentacji projektowej powinny być uważane za wartości docelowe, od których 

dopuszczalne są odchylenia w ramach określonego przedziału tolerancji. Wykonawca zobowiązany jest, 

przed przystąpieniem do ofertowania zadania inwestycyjnego, do dokładnego i wnikliwego zapoznania się 

z dokumentacją projektową, a zakres robot objętych przygotowywaną przez Wykonawcę ofertą wynika z 

dokumentacji projektowej. Należy przez to rozumieć, że wykonanie wszelkich robot nieujętych w ofercie 

Wykonawcy czy w przedmiarze robot dostarczanym przez Inwestora, a wynikających jednoznacznie z 

dokumentacji projektowej, może być egzekwowane przez Inwestora i nie podlegać odrębnej zapłacie (np. 

przy umowie ryczałtowej). Wykonawca powinien upewnić się czy nie wystąpi dodatkowy zakres robot 

wynikający np. z technologii, poza zakresem przedstawionym w przedmiarze robot dostarczanym przez 
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Inwestora, a w przypadku jego stwierdzenia, zobowiązany jest do wyszczególnienia dodatkowego zakresu 

robot w swojej ofercie w postaci np. ryczałtu, oraz do podania uzasadnienia konieczności jego wykonania. 

Wykonawca ma obowiązek weryfikacji przedmiaru robot przed złożeniem ostatecznej oferty, a w 

przypadku stwierdzenia braków lub rozbieżności, złożenie do Inwestora odpowiedniego zgłoszenia lub 

uzgodnienia z Inwestorem sposobu przedstawienia w ofercie zakresu robot nieujętego w przedmiarze. 

Cechy materiałów i elementów budowli powinny być jednorodne i wykazywać bliską zgodność z 

określonymi wymaganiami. Jeżeli przedział tolerancji nie został określony w dokumentacji projektowej to 

należy przyjąć przeciętne tolerancje, akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot lub określone w 

odpowiednich normach. Jeżeli została określona wartość minimalna lub wartość maksymalna tolerancji 

albo obie te wartości, to roboty powinny być prowadzone w taki sposób, aby cechy tych materiałów lub 

elementów budowli nie znajdowały się w przeważającej mierze w pobliżu wartości granicznych. W 

przypadku, gdy materiały lub roboty nie są w pełni zgodne z dokumentacją projektową, ale osiągnięto 

możliwą do zaakceptowania jakość elementów budowli, to Inspektor Nadzoru może akceptować takie 

roboty i zgodzić się na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie korekty od ceny kontraktowej, 

zgodnie z ustaleniami szczegółowymi kontraktu. W przypadku, gdy materiały lub roboty nie są w pełni 

zgodne z dokumentacją projektową i może wpłynąć to na niezadowalającą jakość elementu budowli, a nie 

uzyskały wcześniej pozytywnej opinii Inspektora i zezwolenia na zastosowanie lub wbudowanie, to takie 

materiały i roboty nie zostaną zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. W takiej sytuacji elementy 

budowli powinny być niezwłocznie rozebrane i zastąpione właściwymi. Wszelkie koszty związane z 

przywróceniem elementu robot do stanu odpowiadającego wymaganiom projektowym, ST i poleceniom 

Inspektora pokrywa Wykonawca. 

2.4. Zabezpieczenia placu budowy 

Wykonawca jest zobowiązany do wykonania i utrzymania właściwego zabezpieczenia placu budowy, 

od czasu jego przejęcia, w okresie trwania realizacji kontraktu aż do zakończenia i odbioru końcowego 

robot. Wykonawca zobowiązany jest do zapewnienia podstawowych elementów wyposażenia placu 

budowy takich jak: ogrodzenie, terenu budowy wraz z bramami i furtkami, drogi dojazdowe do magazynów 

i składowisk, stanowiska produkcyjne i montażowe, budynki tymczasowe na przebieralnie i jadalnie, 

urządzenia sanitarne, magazyny i pomieszczenia biurowe oraz pomieszczenia dla dozorców (ochrony), 

wiaty i zadaszenia dla niektórych materiałów wrażliwych na niekorzystne warunki atmosferyczne, 

składowiska otwarte materiałów budowlanych, stanowiska maszyn i urządzeń dla bezpośredniej obsługi 

procesu budowy, drogi transportu wewnętrznego materiałów na stanowiska robocze, a w tym pomosty 

przenośne, pochylnie i podesty, przyłącza poboru wody i energii elektrycznej oraz sieci rozprowadzające, 

odwodnienie terenu budowy i zapewnienie odprowadzenia ścieków technologicznych i sanitarnych. 

Występowanie powyższych podstawowych elementów wyposażenia placu budowy uzależnione jest od 

rodzaju, charakteru i specyfiki realizowanej budowy. Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega 

odrębnej zapłacie i przyjmuje się, że jest włączony w cenę kontraktową. 

2.5. Bezpieczeństwo i higiena pracy 

Podczas realizacji robot Wykonawca powinien przestrzegać wszystkie przepisy dotyczące bezpieczeństwa 

i higieny pracy. W szczególności Wykonawca ma obowiązek zadbać, aby personel nie wykonywał pracy w 
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warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia oraz niespełniających odpowiednich wymagań 

sanitarnych. Wykonawca ma obowiązek zapewnić wszelkie urządzenia zabezpieczające oraz sprzęt, 

odpowiednią odzież i obuwie robocze spełniające wymogi Polskich Norm w tym zakresie, dla ochrony życia 

i zdrowia osób zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeństwa publicznego, a także środki 

ochron indywidualnych dostosowanych do rodzaju wykonywanych prac. Wykonawca powinien zapewnić i 

utrzymywać w odpowiednim stanie urządzenia socjalne dla personelu prowadzącego roboty objęte 

kontraktem. Wykonawca zobowiązany jest zadbać, aby zatrudniani przez niego pracownicy posiadali 

aktualne badania lekarskie oraz szkolenia w zakresie bhp, które Wykonawca jest zobowiązany okazać na 

każde żądanie. Wykonawca powinien znać przepisy i wymogi techniczne oraz prawne, jakie powinien 

spełnić podczas wykonywania procesów pracy przy użytkowaniu narzędzi, maszyn i urządzeń 

budowlanych. Wykonawca zobowiązany jest do utrzymywania należytego porządku na terenie budowy w 

trakcie realizacji robot, do uprzątnięcia terenu po zakończeniu każdego elementu robot oraz do 

gruntownego sprzątania po zakończeniu robot, celem przygotowania obiektu do użytkowania. Wykonawca 

zobowiązany jest do natychmiastowego informowania Kierownika Budowy, Inspektora lub służby bhp 

Inwestora o każdym wypadku przy pracy swojego pracownika albo zagrożeniu życia lub zdrowia ludzkiego 

występującego na terenie budowy. Obowiązek sporządzenia dokumentacji powypadkowej ciąży na 

Wykonawcy. Wykonawca zobowiązany jest dokonania we własnym zakresie Oceny Ryzyka Zawodowego 

dla prac budowlanych będących przedmiotem kontraktu oraz opracowań projekt bezpiecznej organizacji 

robot dla prac prowadzonych przez swoich pracowników. Uznaje się, że wszelkie koszty związane z 

wypełnieniem wymagań określonych powyżej nie podlegają odrębnej zapłacie i są uwzględnione w cenie 

kontraktowej. 

2.6. Ochrona środowiska w czasie wykonywania robót 

Wykonawca ma obowiązek znać i stosować w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy i ustawy o 

ochronie środowiska naturalnego. W okresie wykonywania robot i trwania budowy wykonawca będzie 

podejmować wszelkie konieczne kroki mające na celu stosowanie się do przepisów i norm dotyczących 

ochrony środowiska na terenie i wokół terenu budowy oraz będzie unikać uszkodzeń lub uciążliwości dla 

osób lub własności społecznej, a wynikające ze skażenia, hałasu lub innych przyczyn powstałych w 

następstwie jego działania. 

Stosując się do tych wymagań, Wykonawca będzie miał szczególny wzgląd na: 

1. Lokalizację warsztatów, magazynów, składowisk i dróg dojazdowych. 

2. Środki ostrożności i zabezpieczenia przed: 

a) Zanieczyszczeniem zbiorników i cieków wodnych pyłami lub substancjami toksycznymi 

b) Zanieczyszczeniem powietrza pyłami i gazami 

c) Możliwość powstania pożaru 

2.7. Ochrona przeciwpożarowa 

Wykonawca powinien: 

1. Przestrzegać przepisów ochrony przeciwpożarowej; 

2. Utrzymywać sprawny sprzęt ppoż. Wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz 

produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych i mieszkalnych, magazynach oraz maszynach i pojazdach. 
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Materiały łatwopalne powinny być składowane w sposób zgodny z odpowiednimi przepisami i 

zabezpieczone przed dostępem osób trzecich. Maszyny i urządzenie napędzane silnikami spalinowymi i 

parowymi powinny być wyposażone w urządzenia zabezpieczające przed rozprzestrzenianiem się iskier. 

Jeżeli przy realizacji robot konieczne jest spalanie korzeni, pni lub innych materiałów to przed 

rozpoczęciem spalania Wykonawca powinien powiadomić odpowiednie władze lub służby. 

Lokalizacja i sposób spalania powinny być takie, aby nie dopuścić do jakichkolwiek uszkodzeń 

sąsiadujących obiektów, drzew i krzewów. Zarówno lokalizacja jak i sposób spalania powinny być 

uzgodnione przez Wykonawcę z odpowiednimi władzami. Przy operacji spalania, w razie potrzeby, 

Wykonawca powinien zorganizować patrole przeciwpożarowe. Spalanie powinno być przerwane na 

polecenie odpowiednich władz. W razie przerwania albo zakończenia spalania ogniska powinny być 

wygaszone. Wykonawca pod kierunkiem odpowiednich władz lub służb albo samodzielnie powinien na 

własny koszt wygasić pożar na terenie budowy lub w jego sąsiedztwie, wywołany bezpośrednio jako 

rezultat realizacji robot. Wykonawca będzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pożarem 

wywołanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy. 

2.8. Ograniczenie obciążenia osi pojazdów 

Wykonawca powinien dostosować się do obowiązujących ograniczeń obciążenia osi pojazdów podczas 

transportu materiałów i sprzętu na drogach publicznych poza granicami placu budowy określonym w 

dokumentach kontraktowych. Specjalne zezwolenie na użycie pojazdów o ponadnormatywnych 

obciążeniach osi, o ile zostaną uzyskane przez Wykonawcę od odpowiednich władz, nie zwalniają 

Wykonawcy od odpowiedzialności za uszkodzenia dróg, które mogłyby być spowodowane ruchem tych 

pojazdów. Wykonawca nie może używać pojazdów o ponadnormatywnych obciążeniach osi na istniejących 

ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchni w obrębie granic placu budowy. Wykonawca będzie 

odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i będzie zobowiązany do 

naprawy uszkodzonych elementów na własny koszt, w sposób zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. 

2.9. Utrzymanie robót 

Wykonawca powinien utrzymywać roboty do czasu końcowego odbioru. Utrzymanie powinno być 

prowadzone w taki sposób, aby budynek lub jego elementy były w zadowalającym stanie przez cały czas, 

do momentu odbioru końcowego. Jeżeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to na 

polecenie Inspektora powinien rozpocząć roboty nie później niż w 24 godziny po otrzymaniu tego 

polecenia. W przeciwnym razie Inspektor Nadzoru może natychmiast zatrzymać roboty. 

2.10. Ochrona własności publicznej i prywatnej 

Wykonawca jest zobowiązany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem własności publicznej i 

prywatnej. Jeżeli w związku z zaniedbaniem, niewłaściwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych 

działań ze strony Wykonawcy nastąpi uszkodzenie lub zniszczenie własności publicznej lub prywatnej to 

Wykonawca na swój koszt naprawi lub odtworzy uszkodzoną własność. Stan naprawionej własności 

powinien być nie gorszy niż przed powstaniem uszkodzenia. Wykonawca jest w pełni odpowiedzialny za 

spowodowanie uszkodzenia urządzeń uzbrojenia terenu, przewodów, rurociągów, kabli teletechnicznych 

itp., których położenie było wskazane przez Zamawiającego lub ich właścicieli. Wykonawca, na podstawie 

informacji podanej przez Zamawiającego, dotyczącej istniejących urządzeń uzbrojenia terenu, powinien 
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przed rozpoczęciem robot zasięgnął od ich właścicieli danych odnośnie dokładnego połączenia tych 

urządzeń w obrębie placu budowy. O zamiarze przystąpienia do robot w pobliżu tych urządzeń, bądź ich 

przełożenia, Wykonawca powinien zawiadomić właścicieli tych urządzeń i Inspektora Nadzoru. 

3. Materiały i urządzenia 

3.1. Źródła pochodzenia materiałów i urządzeń 

Wszystkie materiały i urządzenia instalowane w trakcie prowadzenia robot muszą być zgodne z 

wymaganiami określonymi w poszczególnych szczegółowych specyfikacjach technicznych. Wszystkie 

wymienione tam materiały i urządzenia należy traktować jako elementy wzorcowe, których parametry 

techniczne, wizualne, parametry pracy, jak też parametry szczególnie wynikające z założeń i wymagań 

Inwestora nie mogą ulec zmianie. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym wynagrodzenia, opłaty 

oraz wszystkie powstałe koszty związane z dostarczeniem materiałów do robot chyba, że postanowienia 

ogólne lub szczegółowe warunków umowy stanowią inaczej. Źródła uzyskania wszystkich materiałów 

powinny być wybrane przez Wykonawcę z wyprzedzeniem, przed rozpoczęciem robot. Nie później niż trzy 

tygodnie przed użyciem materiału Wykonawca powinien dostarczyć Inspektorowi wymagane wyniki 

badań laboratoryjnych i reprezentatywne próbki materiałów. W przypadku nie zaakceptowania materiału 

ze wskazanego źródła, Wykonawca powinien przedstawić do akceptacji Inspektora Nadzoru materiał z 

innego źródła. 

3.2. Materiały nieodpowiadające wymaganiom 

Materiały nieodpowiadające wymaganiom zostaną przez Wykonawcę wywiezione z placu budowy, bądź 

złożone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jeżeli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na użycie 

tych materiałów do innych robot niż te, dla których zostały zakupione, to koszt tych materiałów zostanie 

przewartościowany. Każdy rodzaj robot, w których znajdują się niezbadane i niezaakceptowane materiały, 

Wykonawca wykonuje na własne ryzyko, licząc się z jego nie przyjęciem i nie zapłaceniem. 

3.3. Przechowywanie i składowanie materiałów 

Wszelkie materiały przechowywane na terenie budowy powinny być składowane i przechowywane w 

miejscach wyznaczonych w planie zagospodarowania placu budowy, tj. w magazynach lub składowiskach. 

Z uwagi na rodzaje materiałów powinny one być przechowywane w miejscach i warunkach odpowiednio 

do tego celu dobranych i dostosowanych, przy zachowaniu zasad ochrony materiałów i wyrobów przed 

ujemnym wpływem warunków atmosferycznych i kradzieży oraz zasad prawidłowego składowania z 

uwagi na zachowanie walorów jakościowych i zapobieganiu ubytkom ilościowym. Wszelkie materiały 

wrażliwe na wpływy atmosferyczne należy przechowywać w pomieszczeniach zamkniętych, lecz 

przewietrzanych. Materiały wrażliwe na działanie wód opadowych należy przechowywać w 

pomieszczeniach poł zamkniętych (wiatach) lub pod zadaszeniami. Materiały takie jak kruszywa lub piasek, 

prefabrykaty żelbetowe, stal zbrojeniowa, rury i kształtki, a także wyroby 

ceramiczne i kamionkowe można przechowywać na składowiskach otwartych. Wszystkie miejsca 

czasowego składowania materiałów powinny być po zakończeniu robot doprowadzone przez Wykonawcę 

do ich pierwotnego stanu, w sposób zaakceptowany przez Inwestora. Obowiązek organizacji odpowiednich 

magazynów i składowisk dla materiałów budowlanych spoczywa na Wykonawcy, a koszt z tym związany 

jest wkalkulowany w ceną kontraktu i nie podlega odrębnej zapłacie. 
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3.4. Wariantowe stosowanie materiałów 

Jeśli Wykonawca zamierza zastosować w jakimś szczególnym przypadku materiały lub urządzenia inne niż 

przewidziane w projekcie budowlano - wykonawczym lub szczegółowej specyfikacji technicznej, winien 

powiadomić Inspektora Nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiału bądź urządzenia 

celem uzyskania zgody. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiału lub urządzenia nie może być później 

zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru. 

4. Sprzęt 

Wykonawca jest zobowiązany do używania jedynie takiego sprzętu, który nie spowoduje niekorzystnego 

wpływu na właściwości wykonywanych robot. Sprzęt używany do robot powinien być zgodny z ofertą 

Wykonawcy i powinien odpowiadać pod względem typów i ilości wskazaniom zawartym w programie 

zapewnienia jakości (PZJ) lub projekcie organizacji robot zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. W 

przypadku braku ustaleń w takich dokumentach sprzęt powinien być uzgodniony i zaakceptowany przez 

Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajność sprzętu powinna gwarantować przeprowadzenie robot, zgodnie z 

zasadami określonymi w dokumentacji projektowej, wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym 

kontraktem. Sprzęt powinien być stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien 

również dysponować sprawnym sprzętem rezerwowym, umożliwiającym prowadzenie robot w przypadku 

awarii sprzętu podstawowego. Jakikolwiek sprzęt, maszyny, urządzenia i narzędzia niegwarantujące 

zachowania warunków kontraktu, zostaną przez Inspektora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot. 

5. Transport 

5.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu 

Wykonawca jest zobowiązany do stosowania jedynie takich środków transportu, które nie wpłyną 

niekorzystnie na jakość wykonywanych robot i właściwości przewożonych materiałów. Liczba środków 

transportu będzie zapewniać prowadzenie robot zgodnie z zasadami określonymi dokumentacji 

projektowej, szczegółowej specyfikacji technicznej i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie 

przewidzianym w umowie. 

5.2. Wymagania dotyczące przewozu po drogach publicznych 

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy będą spełniać wymagania dotyczące przepisów ruchu 

drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciążeń na osie i innych parametrów technicznych. Środki 

transportu nieodpowiadające warunkom dopuszczalnych obciążeń na osie mogą być dopuszczone przez 

właściwy zarząd drogi pod warunkiem przywrócenia stanu pierwotnego użytkowanych odcinków dróg na 

koszt Wykonawcy. Wykonawca na bieżąco będzie wykonywał, na własny koszt, wszelkie zanieczyszczenia 

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. 

6. Wykonanie robót 

Przed przystąpieniem do robot Wykonawca opracuje i przedłoży Zamawiającemu do akceptacji: 

― Projekt organizacji robot, 

― Szczegółowy harmonogram robot i finansowania, 

― Plan bezpieczeństwa i ochrony zdrowia, 

― Program zapewnienia jakości. 

6.1. Projekt organizacji robót 
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Opracowany przez Wykonawcę projekt organizacji robot musi być dostosowany do charakteru i zakresu 

przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewnić zaplanowany sposób realizacji robot budowlanych, 

w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, które zapewnią realizację zgodnie z dokumentacją 

projektową, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Zamawiającego. 

Projekt organizacji robot powinien zawierać: 

― Organizację wykonania robot, w tym terminy i sposób prowadzenia robot, 

― Projekt zagospodarowania zaplecza budowy, 

― Wykaz zespołów roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne, 

― Wykaz osób odpowiedzialnych za jakość i terminowość wykonania poszczególnych elementów robot. 

6.2. Szczegółowy harmonogram robót i finansowanie 

Szczegółowy harmonogram robot i finansowanie musi uwzględniać uwarunkowania wynikające z 

dokumentacji wykonawczej, specyfikacji technicznych i ustaleń z Zamawiającym. Możliwości realizacyjne 

Wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montażowych, kolejność robot oraz sposoby realizacji 

winny zapewniać wykonanie robot w terminie określonym w umowie. Harmonogram powinien wyraźnie 

przedstawiać w etapach tygodniowych proponowany postęp robot w zakresie poszczególnych branż i 

zasadniczych zadań umownych. Harmonogram może być w miarę potrzeby korygowany w trakcie realizacji 

robot. 

6.3. Kontrola jakości robót 

6.3.1. Program zapewnienia jakości (PZJ) 

Do obowiązków Wykonawcy należy opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inspektora Nadzoru 

programu zapewnienia jakości, w którym przedstawi on zamierzony sposób wykonania robot, możliwości 

techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujące wykonanie robot zgodnie z dokumentacją projektową, 

oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inwestora. 

PZJ powinien zawierać: 

1. Część ogólną opisującą: 

― Organizację wykonania robot, w tym terminy i sposób prowadzenia robot, 

― Organizację ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot, 

― Bhp, 

― Wykaz zespołów roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne, 

― Wykaz osób odpowiedzialnych za jakość i terminowość wykonania poszczególnych elementów robot, 

― System (sposób i procedurę) proponowanej kontroli sterowania jakością wykonywanych robot,  

― Wyposażenie w sprzęt i urządzenia do pomiaru i kontroli (opis laboratorium własnego lub laboratorium, 

któremu wykonawca zamierza zlecić prowadzenie badań), 

― Sposób oraz formę gromadzenia wyników badań laboratoryjnych, zapis pomiarów, nastaw 

mechanizmów sterujących, a także wyciąganych wniosków i zastosowanych korekt w procesie 

technologicznym, proponowany sposób i formą przekazywania tych informacji Inspektorowi. 

2. Część szczegółową opisującą dla każdego asortymentu robot: 

― Wykaz maszyn i urządzeń stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposażeniem 

w mechanizmy do sterowania i urządzenia kontrolno – pomiarowe. 
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― Rodzaje i ilości środków transportu oraz urządzeń do magazynowania i załadunku materiałów 

― Sposób zabezpieczenia i ochrony ładunków przed utratą ich właściwości w czasie transportu 

― Sposób i procedurę pomiarów i badań (rodzaj i częstotliwość, pobieranie próbek, legalizacja i 

sprawdzanie urządzeń itp.) Prowadzonych podczas dostaw materiałów, wytwarzania mieszanek i 

wykonywania poszczególnych elementów robot 

― Sposób postępowania z materiałami i robotami nie odpowiadającymi wymaganiom. 

6.3.2. Zasady kontroli jakości robót 

Celem kontroli robot powinno być takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiągnąć 

założoną jakość robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pełną kontrolę robot i jakości materiałów. 

Wykonawca powinien zapewnić odpowiedni system kontroli, włączając personel, laboratorium, sprzęt, 

zaopatrzenie i wszystkie urządzenia niezbędne do pobierania próbek i badań materiałów oraz robot. 

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru może zażądać od Wykonawcy 

przeprowadzenia badań w celu zademonstrowania, że poziom ich wykonywania jest zadowalający. 

Wykonawca powinien przeprowadzić pomiary i badania materiałów oraz robot z częstotliwością 

zapewniającą, że roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i 

dokumentach kontraktowych. Minimalne wymagania, co do zakresu badań i ich częstotliwości powinny być 

określone w dokumentach kontraktowych. Jeżeli nie zostały one tam określone, to Wykonawca powinien 

ustalić, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnić wykonanie robot zgodnie z kontraktem. Ustalenia 

takie powinny być zatwierdzone przez Inspektora. Wykonawca powinien dostarczyć Inspektorowi 

zaświadczenie, że wszystkie stosowane urządzenia i sprzęt badawczy posiadają ważną legitymację, zostały 

prawidłowo wykalibrowane i odpowiadają wymaganiom norm określających procedury badań. 

Pomieszczenia laboratoryjne powinny być utrzymane w stanie czystości, a wszystkie urządzenia w dobrym 

stanie technicznym. Inspektor powinien mieć nieograniczony dostęp do pomieszczeń laboratoryjnych w 

celu ich inspekcji. Inspektor będzie przekazywał pisemne informacje o jakichkolwiek niedociągnięciach 

dotyczących urządzeń laboratoryjnych, sprzętu zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod 

badawczych. Jeżeli niedociągnięcia te są tak poważne, że mogą wpływał ujemnie na wyniki badań, Inspektor 

Nadzoru natychmiast wstrzyma użycie do robot badanych materiałów i dopuści je do użycia dopiero wtedy, 

gdy niedociągnięcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostaną usunięte i stwierdzona zostanie 

odpowiednia jakość. Wszystkie koszty związane z organizowaniem i prowadzeniem badań materiałów 

ponosi Wykonawca. 

6.3.3. Pobieranie próbek 

Próbki powinny być pobierane losowo. Zaleca się stosowanie statystycznych metod pobierania próbek 

opartych na zasadzie, że wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogą być z jednakowym 

prawdopodobieństwem wytypowane do badań. Inspektor Nadzoru powinien mieć zapewnioną możliwość 

udziału w pobieraniu próbek. Na zlecenie Inspektora Wykonawca powinien przeprowadzić dodatkowe 

badania tych materiałów, które budzą wątpliwości, co do jakości, o ile kwestionowane materiały nie zostaną 

przez Wykonawcę usunięte lub ulepszone z własnej woli. Koszty tych dodatkowych badań tylko w 

przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiający. Pojemniki do 

pobierania próbek powinny być dostarczone przez Wykonawcę i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. 
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Próbki dostarczone przez Wykonawcę do badań wykonywanych przez Inspektora powinny być 

odpowiednio opisane i oznakowane w sposób zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. 

6.3.4. Badania i pomiary 

Wszystkie badania i pomiary będą przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy 

normy nie obejmują jakiegokolwiek badania wymaganego ST, stosować można wytyczne krajowe, albo inne 

procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Przed przystąpieniem do pomiarów lub badań, 

Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po 

wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piśmie ich wyniki do akceptacji Inspektora 

Nadzoru. 

6.3.5. Raporty z badań 

Wykonawca będzie przekazywać Inspektorowi kopie raportów z wynikami badań jak najszybciej, nie 

później jednak niż w terminie określonym w programie zapewnienia jakości. Wyniki badań (kopie) będą 

przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach według dostarczonego przez niego wzoru lub 

innych, przez niego zatwierdzonych. 

6.3.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru 

Dla celów kontroli jakości i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, 

pobierania próbek i badania materiałów u źródła ich wytwarzania. Do umożliwienia jemu kontroli 

zapewniona będzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiałów. 

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez wykonawcę, 

będzie oceniać zgodność materiałów i robot z wymaganiami szczegółowej specyfikacji technicznej na 

podstawie wyników badań dostarczonych przez Wykonawcę. Inspektor Nadzoru może pobierać próbki 

materiałów i prowadzić badania niezależnie od Wykonawcy, na swój koszt. Jeżeli wyniki tych badań 

wykażą, że raporty Wykonawcy są niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci 

niezależnemu laboratorium przeprowadzenie powtórnych lub dodatkowych badań, albo oprze się 

wyłącznie na własnych badaniach przy ocenie zgodności materiałów i robot z dokumentacją projektową i 

specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku, całkowite koszty powtórnych lub dodatkowych badań i 

pobierania próbek poniesione zostaną przez Wykonawcę. 

6.3.7. Atesty jakości materiałów i urządzeń 

Przed wykonaniem badań jakości materiałów przez Wykonawcę, Inspektor Nadzoru może dopuścić do 

użycia materiały posiadające atest producenta stwierdzający ich zgodność z warunkami podanymi przez 

Inspektora. W przypadku materiałów, dla których są wymagane atesty, każda partia dostarczona do robot 

powinna posiadać atest określający w sposób jednoznaczny jej cechy. Produkty 

przemysłowe powinny posiadać atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami 

wykonanych przez niego badań. Kopie wyników tych badań powinny być dostarczone przez Wykonawcę 

Inspektorowi na jego życzenie.  

6.4. Dokumentacja budowy 

6.4.1. Dziennik budowy 

Dziennik Budowy jest dokumentem prawnym obowiązującym Zamawiającego i Wykonawcę w okresie od 

przekazania Wykonawcy placu budowy do końca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialność za 
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prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiązującymi przepisami spoczywa na kierowniku budowy. 

Każdy zapis w Dzienniku Budowy powinien być opatrzony datą jego dokonania, podpisem osoby, która 

dokonała zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska służbowego. Zapisy powinny być 

czytelne, dokonane trwałą techniką, w porządku chronologicznym, bezpośrednio. Załączone do Dziennika 

Budowy protokoły i inne dokumenty powinny być oznaczone kolejnym numerem załącznika i opatrzone 

datą oraz podpisem kierownika budowy i Inspektora Nadzoru. Do Dziennika Budowy należy wpisywać w 

szczególności: 

― Datę przekazania Wykonawcy placu budowy, 

― Datę przekazania przez Zamawiającego dokumentacji projektowej, 

― Uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru PZJ i harmonogramów robot, 

― Terminy rozpoczęcia i zakończenia poszczególnych elementów robot, 

― Przebieg robot, trudności i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, 

― Uwagi i polecenia Inspektora, 

― Daty zarządzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu, 

― Zgłoszenia i daty odbioru robot zanikających, ulegających zakryciu, częściowych, i końcowych odbiorów 

robot, 

― Wyjaśnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, 

― Stan pogody i temperaturę powietrza w okresie wykonywania robot podlegających ograniczeniom lub 

wymaganiom poszczególnym w związku z warunkami klimatycznymi, 

― Zgodność rzeczywistych warunków geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej, 

― Dane dotyczące czynności geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania 

robot, 

― Dane dotyczące sposobu wykonywania zabezpieczenia robot, 

― Dane dotyczące jakości materiałów, pobierania próbek oraz wyniki przeprowadzonych badań z 

podaniem, kto je przeprowadzał, 

― Wyniki prób poszczególnych elementów budowli z podaniem, kto je przeprowadzał, 

― Inne istotne informacje o przebiegu robot Propozycje, uwagi i wyjaśnienia Wykonawcy, wpisane do 

Dziennika Budowy powinny być przedłożone Inspektorowi do ustosunkowania się. Decyzje 

Inspektora/Projektanta wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjęcia 

lub z zajęciem stanowiska. Projektant ma prawo do formułowania uwag w trakcie realizacji przedmiotu 

kontraktu. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora do ustosunkowania się. 

6.4.2. Księga obmiaru 

Księga obmiaru stanowi dokument pozwalający na rozliczenie faktycznego postępu każdego z elementów 

robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza się w jednostkach przyjętych w kosztorysie ofertowym i 

wpisuje do Księgi obmiarów. 

6.4.3. Pozostałe dokumenty budowy 

Do dokumentów budowy zalicza się następujące dokumenty: 

― Pozwolenie na realizację zamierzenia budowlanego, 

― Protokoły przekazania placu budowy, 
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― Umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, 

― Protokoły odbioru robot, 

― Protokoły z narad i ustaleń. 

6.4.4. Przechowywanie dokumentów budowy 

Dokumenty budowy powinny być przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio 

zabezpieczonym. Zaginięcie któregokolwiek dokumentu budowy powinno spowodować jego 

natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy powinny być 

zawsze dostępne dla Inspektora i przedstawione do wglądu na życzenie Zamawiającego. 

7. Obmiar robót 

7.1. Ogólne zasady obmiaru robót 

Obmiar robot będzie określać faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z dokumentacją projektową 

i specyfikacjami technicznymi, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje 

Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie 

obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru powinny być wpisane do książki 

obmiarów i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Księga obmiarów jest niezbędna do 

udokumentowania wykonywanych robot ulegających zakryciu lub zanikających. Jakikolwiek błąd lub 

przeoczenie (opuszczenie) w ilości robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w 

specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiązku ukończenia wszystkich robot. Błędne 

dane i/lub uzupełnienia zostaną poprawione według ustaleń Inspektora Nadzoru na piśmie. 

7.2. Zasady określania ilości robót i materiałów 

Zasady określania ilości robot podane są w odpowiednich specyfikacjach technicznych. Jednostki obmiaru 

powinny być zgodne z jednostkami określonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowej - 

przedmiarze robot. 

7.3. Urządzenia i sprzęt pomiarowy 

Wszystkie urządzenia i sprzęt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot powinny być zaakceptowane 

przez Inspektora Nadzoru. Urządzenia i sprzęt pomiarowy zostaną dostarczone przez Wykonawcę. Jeżeli 

urządzenia te lub sprzęt wymagają badań atestujących to Wykonawca powinien pokazać ważne świadectwa 

legalizacji. Wszystkie urządzenia pomiarowe powinny być przez Wykonawcę utrzymywane w dobrym 

stanie, w całym okresie trwania robot. 

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru 

Obmiary powinny być przeprowadzone przed częściowym lub końcowym odbiorem robot, a także w 

przypadku występowania dłuższej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robot. Obmiar robot 

zanikających przeprowadza się w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegających zakryciu 

przeprowadza się przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia 

powinny być wykonane w sposób zrozumiały i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub 

objętości powinny być uzupełnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie księgi obmiaru. W 

razie braku miejsca szkice mogą być dołączone w formie oddzielnego załącznika do księgi obmiaru, którego 

wzór zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru. 

8. Odbiór robót 
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8.1. Rodzaje odbiorów robót 

W zależności od ustaleń odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegają następującym odbiorom 

robot: 

― Odbiorowi robot zanikających i ulegających zakryciu, 

― Odbiorowi częściowemu, 

― Odbiorowi ostatecznemu (końcowemu), 

― Odbiorowi po upływie okresu rękojmi, 

― Odbiorowi pogwarancyjnemu po upływie okresu gwarancji. 

8.2. Odbiór robót zanikających i ulegających zakryciu 

Odbiór robot zanikających i ulegających zakryciu polega na finalnej ocenie jakości wykonywanych robot 

oraz ilości tych robot, które w dalszym procesie realizacji ulegną zakryciu. Odbiór robot zanikających i 

ulegających zakryciu będzie dokonany w czasie umożliwiającym wykonanie ewentualnych korekt i 

poprawek bez hamowania ogólnego postępu robot odbioru. Odbioru robot zanikających i ulegających 

zakryciu dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowość danej części robot do odbioru zgłasza wykonawca wpisem 

do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiór będzie 

przeprowadzony niezwłocznie, nie później jednak niż w ciągu 3 dni od daty zgłoszenia wpisem do dziennika 

budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakość i ilość robot ulegających zakryciu ocenia 

Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentów zawierających komplet wyników badań laboratoryjnych i w 

oparciu o przeprowadzone pomiary, z konfrontacją z dokumentacją projektową, specyfikacją techniczną i 

uprzednimi ustaleniami. 

8.3. Odbiór częściowy 

Odbiór częściowy polega na ocenie ilości i jakości wykonywanych robot. Odbioru częściowego robot 

dokonuje się dla zakresu robot określonych w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze 

ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.  

8.4. Odbiór ostateczny (końcowy) 

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robót. 

Odbiór ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu 

(ilości) oraz jakości. Całkowite zakończenie robot oraz gotowość do odbioru ostatecznego będzie 

stwierdzona przez Wykonawcę wpisem do dziennika budowy. Odbiór ostateczny robot nastąpi w terminie 

ustalonym w dokumentach umowy, licząc od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakończenia 

robot i przyjęcia dokumentów. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez 

Zamawiającego w obecności Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierająca roboty dokona ich 

oceny jakościowej na podstawie przedłożonych dokumentów, wyników badań i pomiarów, ocenie 

wizualnej oraz zgodności wykonania robot z dokumentacją projektową i specyfikacjami technicznymi. W 

toku odbioru ostatecznego komisja zapozna się z realizacją ustaleń przyjętych w trakcie odbiorów robot 

zanikających i ulegających zakryciu oraz odbiorów częściowych, zwłaszcza w zakresie wykonania robot 

dodatkowych, uzupełniających i poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot 

poprawkowych lub robot uzupełniających, komisja przerwie swoje czynności i ustali nowy termin odbioru 

ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisję, że jakość wykonywanych robot w poszczególnych 
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asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacją projektową i specyfikacjami 

technicznymi z uwzględnieniem tolerancji i nie ma większego wpływu na cechy, eksploatacyjne obiektu, 

komisja oceni pomniejszoną wartość wykonywanych robot w stosunku do wymagań przyjętych w 

dokumentach umowy. 

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego robót. 

Podstawowym dokumentem jest protokół odbioru końcowego robot, sporządzony wg wzoru ustalonego 

przez Zamawiającego. Do odbioru końcowego Wykonawca jest zobowiązany przygotować następujące 

dokumenty: 

― Dokumentację po wykonawczą, tj. Dokumentację budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku 

wykonania robot 

― Szczegółowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentów umowy i ewentualnie uzupełniające 

lub zamienne), 

― Protokoły odbiorów robot ulegających zakryciu i zanikających, 

― Protokoły odbiorów częściowych, 

― Dzienniki budowy i książki obmiarów (oryginały), 

― Wyniki pomiarów kontrolnych oraz badań i oznaczeń laboratoryjnych, zgodnie z szczegółową 

specyfikacją techniczną i programem zapewnienia jakości. 

― Deklaracje zgodności lub certyfikaty zgodności wbudowanych materiałów, certyfikaty na znak 

bezpieczeństwa zgodnie z specyfikacjami technicznymi i programem zapewnienia jakości 

― Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszących (np. Na przełożenie linii telefonicznej, 

energetycznej, gazowej itp.) Oraz protokoły odbioru i przekazania tych robot właścicielom urządzeń, 

― Kopię mapy zasadniczej powstałej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji po wykonawczej 

W przypadku, gdy komisja uzna, że przygotowana dokumentacja jest niekompletna do odbioru końcowego, 

komisja w uzgodnieniu z Wykonawcą wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie 

zarządzone przez komisję roboty poprawkowe lub uzupełniające będą zestawione wg wzoru ustalonego 

przez Zamawiającego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupełniających wyznaczy komisja 

i stwierdzi ich wykonanie. 

8.4.3. Odbiór pogwarancyjny. 

Odbiór pogwarancyjny po upływie okresu rękojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot 

związanych z usunięciem wad, które ujawnią się w okresie rękojmi i gwarancji. Odbiór po upływie okresu 

rękojmi i gwarancji będzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzględnieniem zasad 

opisanych w punkcie dotyczącym "odbioru końcowego". 

9. Podstawa płatności 

Sposoby dokonywania płatności szczegółowo określa umowa między Wykonawcą a Inwestorem. Jeżeli ww. 

umowa nie stanowi inaczej zaleca się następujące warunki rozliczania przedmiotu kontraktu: 

― Zapłata wynagrodzenia Wykonawcy za wykonane i odebrane roboty następować będzie w oparciu o 

prawidłowo wystawioną fakturę, 
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― Podstawą do wystawienia faktury jest protokół odbioru pełnych i należytych jakościowo robot objętych 

umową, podpisany przez Inspektora Nadzoru i Kierownika Budowy oraz zatwierdzone przez Inwestora 

zestawienie wykonanych robot, 

― Z kwoty wynagrodzenia wystawionej na fakturze Inwestor ma prawo zatrzymać określoną w umowie 

wartość procentową w formie kaucji, tytułem należytego wykonania Umowy, która to kaucja rozliczona i 

zwolniona zostanie po uregulowaniu ewentualnych należności z tytułu zakwaterowania, rozliczenia 

materiałowego, szkód, usterek, wad i kosztów inwentaryzacji oraz po upływie okresu gwarancji i rękojmi, 

pod warunkiem jednak, że nie wystąpiły usterki lub wady stwierdzone, 

― Rozliczenie robot stanowiących przedmiot umowy oraz przekazanie Inwestorowi faktury nastąpi w 

nieprzekraczalnym terminie 30 dni licząc od dnia końcowego odbioru robot, 

― W przypadku, gdy Wykonawca nie usunie wad i usterek oraz szkód, o których mowa w pkt. C w 

wyznaczonym przez Inwestora terminie, roboty te wykona Inwestor na koszt Wykonawcy, 

― Wypłata wynagrodzenia nastąpi w terminie do 14 dni licząc od otrzymania przez Inwestora faktury 

zaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru i Kierownika Budowy, wraz z niezbędnymi dokumentami 

rozliczeniowymi określonymi umową, na konto wskazane w fakturze. 

10. Przepisy związane 

10.1. Ustawy 

― Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. – Prawo budowlane (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 ze zm.) 

― Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U. 1985 nr 14 poz. 60) 

― Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony środowiska (Dz.U. 2001 nr 62 poz. 627 ze zm.) 

― Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. o dozorze technicznym (Dz.U. 2000 nr 122 poz. 1321 ze zm.) 

― Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpożarowej (Dz.U. 1991 nr 81 poz. 351 ze zm.) 

― Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo zamówień publicznych (Dz.U. 2004 nr 19 poz. 177 ze zm.) 

― Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2004 nr 92 poz. 881 ze zm.) 

10.2. Rozporządzenia 

― Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montażu 

i rozbiórki, tablicy informacyjnej oraz ogłoszenia zawierającego dane dotyczące bezpieczeństwa pracy i 

ochrony zdrowia (Dz.U. 2002 nr 108 poz. 953 ze zm.) 

― Rozporządzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 września 1997 r. w sprawie ogólnych 

przepisów bezpieczeństwa i higieny pracy (Dz.U. 1997 nr 129 poz. 844 ze zm.) 

― Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 września 2004r. w sprawie szczegółowego zakresu i 

formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz 

programu funkcjonalno-użytkowego (Dz.U. 2004 nr 202 poz. 2072 ze zm.) 

― Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczeństwa i higieny pracy 

podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz. 401) 

― Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczącej 

bezpieczeństwa i ochrony zdrowia (Dz.U. 2003 nr 120 poz. 1126). 
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II. SZCZEGÓŁOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE 

1.0 SST Roboty budowlane – część ogólna 

1. Wstęp 

1.1. Nazwa zamówienia nadana przez Zamawiającego 

Termomodernizacja budynku Sali Gimnastycznej w SP w Kramarzynach. 

1.2. Przedmiot opracowania 

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej są wymagania ogólne dotyczące prac przy realizacji 

inwestycji określonej w pkt. 1.1. 

1.3. Zakres robót 

Przedmiotem niniejszej części specyfikacji technicznej są przepisy i wymagania dotyczące wykonania i 

odbioru robot przy zadaniu, obejmujące w szczególności wymagania w zakresie sposobu wykonania i oceny 

prawidłowości poszczególnych robot, określenie zakresu prac, które ujęte są w cenach poszczególnych 

pozycji przedmiaru, wskazanie podstaw określających zasady przedmiarowania, a w przypadku braku 

podstaw – opis zasad przedmiarowania, wymagania dotyczące sprzętu niezbędnego do realizacji zadania 

inwestycyjnego oraz transportu i przechowywaniu materiałów. Roboty, których dotyczy niniejsza 

specyfikacja obejmują wszystkie czynności umożliwiające i mające na celu wykonanie niezbędnych robot 

remontowych. 

Zakres robot remontowo-budowlanych: 

― Docieplenie dachu 

1.4. Prace towarzyszące i roboty tymczasowe 

Podczas wykonania robot wystąpią następujące roboty towarzyszące i tymczasowe: 

― Zapoznanie się z dokumentacją techniczną, 

― Przygotowanie stanowiska roboczego, 

― Utrzymanie w czystości i porządku stanowiska roboczego. 

― Wykonanie czynności związanych z likwidacją stanowiska roboczego, transportowanie w poziomie na 

potrzebną odległość i w pionie na potrzebną wysokość materiałów oraz elementów i wszelkiego drobnego 

sprzętu pomocniczego do wykonania robot remontowych, 

― Zniesienie lub opuszczenie oraz wyniesienie poza obręb miejsca budowy materiałów, elementów, 

osprzętu oraz gruzu uzyskanego z rozbieranych elementów i złożenie ich na wskazanym miejscu na placu 

budowy, 

― Ustawienie, przestawienie i usunięcie czasowych podpor, rozpor i rusztowań przenośnych 

umożliwiających wykonanie robot na wysokości do 10,0 m powyżej terenu lub stropu, 

― Układanie, segregowanie, sortowanie materiałów i wyrobów nowych lub rozebranych, na placu budowy 

lub w magazynie przyobiektowym, 

― Sprawdzenie prawidłowości wykonania robot, 

― Przygotowanie zapraw oraz mieszanek betonowych, i izolacyjnych, dobieranie, dopasowywanie 

elementów drewnianych, stalowych itp., 
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― Usuwanie wad i usterek oraz naprawianie uszkodzeń powstałych w czasie wykonywania robot a 

zawinionych przez bezpośrednich wykonawców, 

― Oczyszczenie naprawionych, uzupełnionych lub wymienionych elementów, 

― Wykonanie niezbędnych zabezpieczeń bhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszenie znaków 

informacyjno - ostrzegawczych wokół strefy zagrożenia, 

― Udział w prowadzeniu obmiaru i odbioru robot, 

― Zabezpieczenie terenu budowy. 

1.5. Określenia podstawowe 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

1.6. Ogólne wymagania dotyczące robót 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

1.7. Grupy klasy i kategorie robót 

Wspólny Słownik Zamówień jest systemem klasyfikacji produktów, usług i robot budowlanych stworzonym 

na potrzeby zamówień publicznych. Wspólny Słownik Zamówień składa się ze słownika głównego oraz 

słownika uzupełniającego. Kwestie dotyczące stosowania Wspólnego Słownika Zamówień przez 

zamawiających w Unii Europejskiej reguluje obecnie Rozporządzenie (WE) Nr 2195/2002 Parlamentu 

Europejskiego i Rady z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspólnego Słownika Zamówień (CPV) wraz ze 

zmianami. Słownik główny obejmuje nazwy dostaw, robot budowlanych lub usług, którym przypisane 

zostały określone dziewięciocyfrowe kody. Pierwsze dwie cyfry określają działy, pierwsze trzy cyfry 

określają grupy, pierwsze cztery cyfry określają klasy, pierwszych pięć cyfr określa kategorie. Ostatnia 

dziewiąta cyfra ma charakter kontrolny i służy do zweryfikowania prawidłowości poprzednich cyfr. 

Dział 

Roboty budowlane          45000000-7 

Grupa robot 

Przygotowanie terenu pod budowę        45100000-8 

Roboty wykończeniowe w zakresie obiektów budowlanych     45400000-1 

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektów budowlanych  

lub ich części oraz roboty w zakresie inżynierii lądowej i wodnej     45200000-9 

Klasa robot 

Roboty w zakresie burzenia i rozbiórki obiektów budowlanych; roboty ziemne   45110000-1 

Roboty budowlane wykończeniowe, pozostałe       45450000-6 

Roboty w zakresie wykonywania pokryć i konstrukcji dachowych i inne  

podobne roboty specjalistyczne         45260000-7 

Roboty budowlane w zakresie budynków       45210000-2 

Kategoria robot 

Wykonywanie pokryć dachowych        45261210-9 

2. Wymagania dotyczące właściwości wyrobów budowlanych 

2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 
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3. Wymagania dotyczące środków transportu 

3.1. Ogólne wymagania dotyczące środków transportu 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

3.2. Środki transportu niezbędne do realizacji zamówienia 

Środki transportu użyte w trakcie realizacji robot objętych specyfikacją powinny spełniać wymagania 

obowiązujące w budownictwie, powinny być sprawne, spełniać wymagania bhp. Osoby obsługujące środki 

transportu powinny być odpowiednio przeszkolone. Środki transportu powinny podlegać kontroli osoby 

odpowiedzialnej za bhp na budowie. 

4. Wykonanie robót 

4.1. Wymagania ogólne 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakość i terminowość ich wykonania oraz za ich zgodność z 

dokumentacją projektową, specyfikacjami technicznymi, poleceniami Inspektora Nadzoru, wymogami 

technologii wykonania poszczególnych robot budowlanych lub branżowych oraz za ich zgodność z 

wymogami obowiązujących norm, przepisami prawa budowlanego, zasadami wiedzy technicznej i sztuki 

budowlanej. 

Wykonawca zobowiązany jest do wykonania we własnym zakresie elementów dokumentacji 

organizacyjnej takich jak: 

― Harmonogram (terminarz) robot określający w formie graficznej kolejności i okresy kalendarzowe 

wykonania poszczególnych etapów i rodzajów robot; 

― Projekt zagospodarowania placu budowy określający rozmieszczenie dróg dojazdowych, obiektów 

tymczasowych, urządzeń pomocniczych i składowisk; 

― Wykaz zatrudnienia według potrzebnych w rożnych okresach budowy specjalności oraz zestawienie 

maszyn i urządzeń dla poszczególnych rodzajów robot; 

― Terminarz lub harmonogram dostaw materiałów i wyrobów. 

Powyższe elementy dokumentacji organizacyjnej powinny być przedstawione do wiadomości lub/i 

akceptacji Inspektora Nadzoru. Wykonawca zobowiązany jest do wykonania robot termoizolacyjnych wg 

technologii wskazanej w projekcie wykonawczym, siłami własnymi oraz przy użyciu własnego sprzętu 

wraz z usunięciem wszelkich ewentualnych wad i usterek z należną starannością i pilnością, zgodnie z 

przepisami i normami obowiązującymi w danym zakresie, w terminach ustalonych przez Inwestora, 

określonych w harmonogramie robot. Wykonawca zobowiązany jest do ciągłego osobistego nadzoru nad 

swoimi pracownikami pracującymi na budowie, a zatrudniani przez Wykonawcę pracownicy, pracują w 

oparciu o stosowne umowy zawarte z Nim jako Pracodawcą. W przypadku zatrudniania obcokrajowców 

wymagane jest dodatkowo pozwolenie na pracę na terenie Polski. Wykonawca zobowiązany jest do 

osobistego uczestnictwa we wszelkich spotkaniach, naradach koordynacyjnych, odbywających się w 

terminach i miejscach wyznaczonych przez Inspektora Nadzoru, dotyczących przedmiotu realizowanego 

kontraktu. 

Wykonawca zobowiązany jest do likwidacji placu budowy, stopniowej w miarę postępu robot oraz 

całkowitej po zakończeniu robot. Ponadto Wykonawca zobowiązany jest do uprzątnięcia, uporządkowania 



STWIORB – BRANŻA ARCHITEKTURA 
Termomodernizacja budynku Sali Gimnastycznej w SP w Kramarzynach 

str. 23 

 

i przywrócenia do stanu sprzed rozpoczęcia robot, terenu wykorzystywanego pod zaplecze budowy i terenu 

przyległego noszącego ślady działalności związanej realizacją przedmiotu kontraktu.  
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1.1 SST MONTAŻ PŁYT WARSTWOWYCH DACHOWYCH  

1. Wstęp 

1.1. Przedmiot i zakres robót 

Przedmiotem niniejszej części specyfikacji technicznej są przepisy i wymagania dotyczące wykonania  i 

odbioru robot budowlano - montażowych przy wykonywaniu prac pokrywczych polegających na ociepleniu 

połaci dachu. Obejmujące w szczególności wymagania w zakresie sposobu wykonania i oceny wykonania 

poszczególnych robot, określenie zakresu prac, które ujęte są w cenach poszczególnych pozycji przedmiaru, 

wskazanie podstaw określających zasady przedmiarowania, a w przypadku braku podstaw – opis zasad 

przedmiarowania, wymagania dotyczące sprzętu niezbędnego do realizacji zadania inwestycyjnego oraz 

transportu i przechowywaniu materiałów. Roboty, których dotyczy niniejszej specyfikacji obejmują 

wszystkie czynności umożliwiające i mające na celu wykonanie niezbędnych robot związanych z realizacją 

ocieplenia. 

Zakres robot: 

- Demontaż istniejącego pokrycia dachu. 

- Przygotowanie i oczyszczenie podłoża. 

- Ułożenie płyt wartwowych z wkładem pianki PIR. 

- W zakres prac wchodzą czynności i materiały pomocnicze /np. dostawa i montaż łaty okapowej, montaż 

oblachowań z blachy ocynk 

- Montaż akcesoriów połaci dachu: rury wywiewne, instalacji odgromowej, ław kominiarskich itd.; 

- Montaż obróbek blacharskich i rynien.  

Niniejszy opis należy rozpatrywać łącznie z dokumentacją techniczną przekazaną przez Inwestora. 

Specyfikacja techniczna obejmuje podany wyżej zakres robót zasadniczych. Oferent powinien przewidzieć 

i wycenić ewentualne prace pomocnicze, konieczne do realizacji wymienionych prac zasadniczych. 

1.2. Prace towarzyszące i roboty tymczasowe 

Według 1.0 SST Roboty budowlane – część ogólna. 

1.3. Określenia podstawowe 

Według ST 00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

1.4. Ogólne wymagania dotyczące robót 

Według ST 00 – OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA oraz 1.0 SST Roboty budowlane – część ogólna. 

2. Wymagania dotyczące właściwości wyrobów budowlanych 

2.1. Ogólne wymagania dotyczące materiałów 

Według ST 00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

Ponadto materiały, powinny posiadać aktualne aprobaty techniczne, certyfikaty, dopuszczenia do 

stosowania na terenie RP, atesty higieniczne. Obowiązek dostarczenia ww. dokumentów spoczywa na 

Wykonawcy, ktory winien je załączyć do każdej partii materiałów i przedstawić do wglądu Inspektora 

Nadzoru przed wbudowaniem oraz okazać je na każde żądanie Inwestora. 

2.2. Szczegółowe wymagania dotyczące materiałów 

Płyty warstwowe 
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Płyty warstwowe, składają się z dwóch okładzin z blachy stalowej powlekanej, oraz rdzenia konstrukcyjno 

– izolacyjnego ze sztywnej, bezfreonowej, samogasnącej pianki poliuretanowej o bardzo dobrej 

izolacyjności termicznej. Okładziny płyty wykonywane są z blachy stalowej obustronnie powlekanej PVC 

lub PVC/PE. 

Płyty powinny posiadać następujące cechy: 

• ciągły, jednorodny rdzeń eliminujący mostki liniowe; 

• specjalna konstrukcja styku płyt (ukryty łącznik); 

• wysoka izolacyjność cieplna styku oraz jego szczelność na wodę, infiltrację powietrza i pary 

wodnej; 

• dobre własności mechaniczne płyty; 

Pakowanie 

Płyty warstwowe pakowane są na palety drewniane – nośne i palety styropianowe – nienośne. Okładziny 

płyt warstwowych najczęściej zabezpieczone są przed zabrudzeniami i uszkodzeniami folią ochronną. Folię 

należy zdjąć podczas montażu elementów, nie później niż 2 miesiące od momentu zakupu płyt 

warstwowych. 

Magazynowanie i okres składowania 

Płyty warstwowe magazynować z zachowaniem lekkiego spadu wzdłuż krawędzi bocznej, aby woda 

opadowa mogła po nich swobodnie spływać. Płyty magazynowane na otwartej przestrzeni należy dokładnie 

zabezpieczyć przed deszczem, śniegiem, silnym wiatrem i zanieczyszczeniami. 

W celu prawidłowego zabezpieczenia płyt najlepiej stosować tekstylne plandeki (zabrania się stosowania 

w tym celu folii z tworzyw sztucznych!). Należy bezwzględnie unikać gromadzenia się wody pomiędzy 

płytami, ponieważ może to, w dłuższym okresie czasu, spowodować uszkodzenie płyt. Podłoże, na którym 

ustawione będą pakiety płyt musi być równe i utwardzone, aby nie spowodować trwałych uszkodzeń płyt. 

Częściowo rozpakowane pakiety płyt należy każdorazowo zabezpieczyć przed opadami atmosferycznym i 

silnym wiatrem. 

Łączniki 

Należy stosować łączniki zalecane przez producenta płyt warstwowych (odpowiednie dla rodzaju i 

grubości płyty, grubości ścianki podpory, rodzaju podłoża do jakiego będą mocowane płyty). Stosowanie 

innych łączników wymaga akceptacji producenta płyt warstwowych. 

W przypadku mocowania do konstrukcji drewnianej lub stalowej o grubości ścianki powyżej 12mm zaleca 

się łączniki samogwintujące z odpowiednim zarysem gwintu. 

W przypadku mocowania do elementów betonowych proponuje się zastosowanie kołków samokotwiących. 

Nie stosować ilości łączników mniejszej niż zalecana przez producenta płyt. 

Materiały uszczelniające 

- butylowe masy uszczelniające, 

- masy uszczelniające trwale elastyczne, 

- masy elastyczne zwiększające odporność ogniową, 

- masy do uszczelniania przepustów dla przewodów instalacyjnych dachu 
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- uszczelki poliuretanowe. 

Rynny 

Rynny z blachy ocynkowanej powlekanej obustronnie powłoką ochronną antykorozyjną. Wszystkie 

elementy odwodnienia dachu: rynny, rury spustowe, haki rynny, obejmy rury spustowej, kolanka itd. muszą 

należeć do jednego kompletnego systemu odwodnienia. System odwodnienia musi spełniać wymagania 

podane w PN-EN 612:2006 Rynny dachowe z arkuszy metalowych z okrągłym usztywnionym obrzeżem 

przedniej strony łączone na zakład. 

Składowanie 

Składowanie elementów sytemu odwodnienia powinno odbywać się w miejscach suchych i przewiewnych, 

zadaszonych w oryginalnie zamkniętych opakowaniach. Elementy chronić przed działanie warunków 

atmosferycznych. 

Usuwanie odpadów 

Odpady technologiczne można usuwać wraz z normalnymi odpadami budowlanymi. 

3. Wymagania dotyczące sprzętu 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

Roboty można wykonywać ręcznie oraz przy użyciu specjalistycznych narzędzi. 

- Sprzęt służący do docinania płyt i obróbek blacharskich. 

Do przycinania płyt warstwowych zaleca się stosowanie pilarek o drobnozębnych brzeszczotach oraz pił 

tarczowych do metalu które mogą być stosowane o ile wyposażone są w dostatecznie dokładne układy 

prowadzące. 

Do cięcia płyt i obróbek blacharskich nie dopuszcza się stosowania szlifierek kątowych raz innych urządzeń, 

które mogą spowodować w strefie cięcia nadmierne nagrzewanie prowadzące do zniszczenia powłok 

antykorozyjnych. 

Do cięcia obróbek blacharskich należy używać nożyc ręcznych. 

- Sprzęt do montażu płyt. 

Montaż płyt może odbywać się przy użyciu rusztowań, pomostów mechanicznych, drabin rozstawnych itp. 

Do wkręcania łączników zaleca się stosowanie wiertarek z głowicą do prowadzenia długich łączników oraz 

regulację głębokości względnej położenia łba łącznika. 

Dopuszcza się również stosowanie wkrętarki uniwersalnej, wyposażonej w regulację głębokości względnej 

osadzenia łączników o parametrach: 

- moc: 600-700W 

- obroty robocze przy tej mocy: 1500 – 2000 obr./min, 

- moment obrotowy 600 – 700 Ncm. 

W celu zapewnienia właściwego docisku uszczelek na styku wzdłużnym montowanych płyt należy 

zastosować samozaciskowe narzędzie montażowe pozwalające ścisnąć elementy ze sobą bez uszkodzenia 

krawędzi płyt. Do montażu potrzebne są min. dwa narzędzia montażowe. 

- Akcesoria 
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Akcesoria drobne potrzebne przy montażu płyt to m. in. poziomice, przymiary kreskowe zwijane, wiertła, 

przedłużacze elektryczne, zmiotka do usuwania wiórów, ściski stolarskie z płytką stalową i nakładką 

filcową. 

4. Wymagania dotyczące środków transportu 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

Wykonawca jest zobowiązany do stosowania jedynie takich środków transportu, które nie wpłyną 

niekorzystnie na własności materiałów. Liczba środków transportu powinna zapewnić prowadzenie robot 

zgodnie z zasadami określonymi w dokumentacji projektowej, STWiOR i wskazaniach Inspektora Nadzoru 

w terminie przewidzianym kontraktem. Wykonawca ma obowiązek znać i stosować w czasie prowadzenia 

robot wszelkie przepisy dotyczące ochrony środowiska naturalnego. Materiały do wykonywania ociepleń 

systemowych mogą być przewożone dowolnymi środkami transportu nadającymi się do tego celu. Nie są 

wymagane żadne szczególne środki ostrożności, takie 

jak oznakowanie pojazdów, itp. Materiały powinny być przewożone w oryginalnych zamkniętych 

opakowaniach. Należy zabezpieczyć je przed możliwością przemieszczania się w czasie transportu, co 

mogłoby spowodować uszkodzenie opakowań. 

5. Wykonanie robót 

Wszystkie elementy należy mocować i montować ostrożnie i dokładnie za pomocą mocowań odpowiednich 

dla każdej lokalizacji i wszystkiemu nadać dopasowane wykończenie. 

Przed montażem płyt należy zdjąć z wewnętrznej okładziny płyt folię ochronną. 

W trakcie układania i montażu płyt dachowych pracownicy wykonujący montaż muszą być w miękkim 

obuwiu (aby nie doszło do uszkodzenia powłoki płyty). 

Zwrócić uwagę na zastosowanie co najmniej minimalnych szerokości podpór dachowych zalecanych przez 

producenta. 

Przed zamocowaniem płyt do konstrukcji, należy do gniazd zamka zaaplikować butylową masę 

uszczelniającą oraz masę uszczelniającą zwiększającą odporność ogniową. 

Aby zapewnić właściwy docisk uszczelki a styku wzdłużnym montowanych płyt najlepiej zastosować 

specjalne samozaciskowe narzędzie montażowe pozwalające ścisnąć elementy ze sobą bez uszkodzenia 

krawędzi płyt. 

W zależności od rodzaju i grubości płyt należy zastosować odpowiednią wielkość wymienionego docisku 

płyt. Obudowa dachu powinna mieć ciągłość metaliczną ze względu na fakt, że będzie wykorzystana w celu 

odgromienia. 

Obróbki blacharskie 

Obróbki blacharskie powinny być dostosowane do rodzaju pokrycia dachu. Obróbki blacharskie z blachy 

ocynkowanej o gr. 0,7 mm można wykonywać o każdej porze roku, lecz w temperaturze nie niższej niż 5°C. 

Robot nie można wykonywać na oblodzonych podłożach. Przy wykonywaniu obróbek blacharskich należy 

pamiętać o konieczności zachowania dylatacji. Dylatacje konstrukcyjne powinny być zabezpieczone w 

sposób umożliwiający przeniesienie ruchów poziomych i pionowych dachu w taki sposób, aby następował 

szybki odpływ wody z obszaru dylatacji. 

Odwodnienie dachu 
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Uchwyty rynnowe należy zamocować do gzymsów. Rozstaw mocowania rynien nie może być większy niż 

50 cm. Spadki rynien nie powinny być mniejsze niż 1,5 %. Rynny i rury spustowe powinny zostać wykonane 

z odcinków odpowiadających długości jednego arkusza blachy i składane w elementy wieloczłonowe. 

Rynny powinny mieć wlutowane wpusty do rur spustowych. Rury spustowe należy łączyć na rąbek leżący 

w pionie, a w złączach ukośnych na zakład 40 mm z polutowaniem. Rury należy wpuścić do kanalizacji 

deszczowej na głębokość kielicha. 

Instalacja odgromowa 

Należy odtworzyć instalacje odgromową. Zamocowanie zwodów instalacji musi być trwałe w odpowiedniej 

odległości od dachu. Zwodów nie prowadzić nad kominami. Przewody odprowadzające układać na elewacji 

na wspornikach dystansowych lub w rurkach ochronnych pod warstwą wykończeniową elewacji 

zewnętrznej. Połączenia elementów instalacji piorunochronnej wykonać, jako spawane zaciskowe 

śrubowe. Połączenia przewodów odprowadzających z uziomem należy wykonać poprzez złącza kontrolne, 

montowane na wysokości od 0,3 do 1,8 m nad poziomem ziemi. Przewody uziemiające należy chronić przed 

korozją poprzez pomalowanie ich farbą antykorozyjną lub lakierem asfaltowym. Uziomów nie wolno 

zabezpieczać przed korozją za pomocą substancji nieprzewodzących. Po zakończeniu robot należy 

przeprowadzić proby montażowe obejmujące badania i pomiary. Zakres prób montażowych należy 

uzgodnić z Zamawiającym. Zakres podstawowych prób obejmuje: pomiar rezystancji uziemienia oraz 

pomiar ciągłości przewodów. 

Ułożenie warstwy zbrojącej, tynku oraz malowanie farbą powierzchni kominów 

Według 1.3 SST Docieplenie ścian zewnętrznych. 

6. Kontrola jakości, odbiór wyrobów i robót budowlanych 

Przed przystąpieniem do wykonywania robot należy sprawdzić czy dostarczone materiały odpowiadają 

ustalonym normom i wymaganiom technicznym. Ponadto czy spełnione są wymogi formalne, co do 

załączonych aprobat technicznych, certyfikatów, warunków gwarancji. Kontrolą jakości wykonywanych 

robot należy objąć poszczególne ich etapy, a w szczególności: 

― Demontaż istniejącego poszycia oraz akcesoriów dachu, 

― Montaz płyt wartwoowych. 

Niezbędny jest systematyczny nadzór techniczny prowadzony przez Wykonawcę jak również nadzór 

inwestorski. W czasie wykonywania robot związanych z ociepleniem połaci dachu powinien być 

prowadzony dziennik budowy zgodnie z obowiązującymi przepisami. 

7. Wymagania dotyczące przedmiaru i obmiaru robót 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

Powierzchnia połaci dachu oblicza się w metrach kwadratowych. 

8. Sposób odbioru robót budowlanych 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

Roboty pokrywcze podlegają zasadom odbioru częściowego. Odbiorowi technicznemu podlegają 

następujące etapy robot pokrywczych: 

• sprawdzenie podłoża, 
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• jakości zastosowanych materiałów, sprawdzenie własności technicznych tych materiałów z 

wystawionymi atestami wytwórcy, 

• dokładności wykonania poszczególnych warstw pokrycia, 

• dokładności wykonania obróbek blacharskich i ich połączenia z pokryciem. 

Odbiór powinien być prowadzony sukcesywnie tak, aby umożliwić sprawne i zgodne z technologią 

wykonywanie robot. Po zakończeniu robot powinien być dokonany odbiór ostateczny i podpisana przez 

Wykonawcę gwarancja. Należy bezwzględnie stosować się do Aprobat Technicznych ITB, warunków 

technicznych, kart technicznych produktów oraz innych wytycznych producenta systemów. Odbiory 

końcowe i częściowe należy przeprowadzać zgodnie z instrukcją ITB. 

9. Podstawa płatności 

Według ST00 - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA. 

 


